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SPINEA is a modern Slovak engineering company, engaged
in development, manufacturing and sales of high-precision
reductiongears,whicharesoldunderthetrademarkTwinSpin.
An invention of Slovak engineer was an impulse for the com-
pany establishment in 1994. TwinSpin high precision reduc-
tion gears are serially manufactured based on the grant of
international patent. High precision reduction gear TwinSpin
belongs to a category of HI-tech products and represents
unique technical solution integrating radial-axial bearings
with high precision reduction gear into a one compact unit.
The products of the company are suitable for applications,
which require high reduction-gear ratio, high kinematic pre-
cision, zero-backlash motion, high torque capacity, high ri-
gidity, compact design in a limited installation space as well
as low weight. They are widely used in an automation and in-
dustrial robotics, in the field of machine tools manufacturing,
in the navigation and camera equipments, medical systems
and in many other fields.

Sales team / Vertriebsteam

© SPINEA



SPINEA ist eine moderne slowakische Maschinenbaugesell-
schaft, die sich mit der Entwicklung, der Herstellung und dem
Vertrieb von Hochprdzisionsgetrieben beschdiftigt, die unter
der Handelsmarke TwinSpin verkauft werden. Die Gesellschaft
wurde im Jahr 1994 gegriindet und Anlass ihrer Griindung war
eine Erfindung des slowakischen Konstrukteurs. Das erste Welt-
patent wurde im Jahre 1995 erteilt und seit dem Jahre 2001
werden die TwinSpin-Getriebe serienmdflSig produziert.

Das Produkt —TwinSpin-Hochprdzisionsgetriebe gehort in die
Kategorie von High-Tech-Produkten und stellt eine einzigarti-
ge technische Lésung dar, die ein radial-axiales Lager mit dem
Hochprdzisionsgetriebe zu einer kompakten Einheit verbindet.
Die Produkte der Gesellschaft sind fiir Applikationen geeignet,
die ein hohes Reduktionsverhdiltnis, hohe kinematische Prézi-
sion, einen spielfreien Lauf, hohe Drehmomentkapatzitéit, hohe
Steifigkeit, kompakte Bauweise in einem begrenzten Installa-
tionsraum und ein niedriges Gewicht erfordern. Die Getriebe
finden eine breite Anwendungsskala in der Automatisierung
und der industriellen Robotik, im Bereich der Herstellung von
Werkzeugmaschinen, in der Kamera- und Navigationstechnik,
der medizinischen Technik und in vielen anderen Sphdiren.
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1. TWINSPIN GENERAL INFORMATION

The TwinSpin (TS) high precision reduction gears are based on a new reduction
mechanism and a new design of a radial-axial output bearing. As a result, they re-
present a new generation of power transmission systems. The notion “TwinSpin”
indicates the full integration of a high precision trochoidal reduction gear and a
radial-axial bearing in a single unit. This new transmission concept allows the use
of the TS reduction gear directly in robot joints, rotary tables, and wheel gears in
various transport systems.

TS high precision reduction gears are designed for applications requiring a high re-
duction ratio, high kinematic accuracy, low lost motion, high moment capacity and
high stiffness of a compact design with a limited installation zone, and low mass.

Screws Input flange Trochoidal gearing Shaft bearings

SERIES@) series €@ series @) series @

Lagerung Gehduse Welle

Fig.1a: Components of TwinSpin reduction gears | Getriebe Komponenten TwinSpin

© SPINEA
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1. TWINSPIN TECHNISCHE BESCHREIBUNG

Die TwinSpin (TS) - Prézisionsgetriebe sind Exzentergetriebe mit einem neuartigen
Ubertragungsmechanismus und einer besonderen Bauart des Abtriebswellen- Axial-
Radial-Rollenlagers. Sie stellen eine neue Generation von Kraftiibertragungssystemen
dar. Der Begriff “kompaktes Prizisionsgetriebe” bezeichnet vollstéindige Integration ei-
nes Prdzisions -Lager -Getriebes und eines Radial- Axial-Rollenlagers in eine Einheit.
Das neue Konstruktionskonzept erméglich, dass die Twin- Spin-Getriebe direkt als Ge-
lenke in Robotern, Drehtischen und Antrieben der unterschiedlichsten Bewegungsauf-
gaben einzusetzen, ohne zusdtzliche Lager-elemente vorzusehen.

TwinSpin-Getriebe sind konstruktionsbedingt nicht selbsthemmend und eignen sich
fiir alle Einsatzfille, bei denen ein héheres Ubersetzungsverhdltnis, hohe kinematische
Genauigkeit, kleine Lost Motion, hohes Drehmoment bei hoher Uberlasttoleranz, hohe
Steifigkeit, kompakte Abmessungen, sowie niedrige Masse gefordert werden.

A Output sealing
Axialring e

Abtriebflansche

© SPINEA

[J
:. Twin § pin General information / Technische Beschreibung

SERIESe SERIESe SERIES° SERIES°



Main parts description / Konstruktiver Aufbau

SERIES@) series €@ series @) series @

Antriebsflansch

S.TwinSpin

Bearings

" Abtriebsdichtung

Output flange

Ubertragungskreuz

Fig.1b: TwinSpin cross section | Konstruktiver Aufbau TwinSpin

The basic parts of TS high precision reduction gear are
shown in Fig.1a and Fig.1b.

Case
incorporates the high capacity, precision radial-axial out-
put bearings integrated in the reduction gear.

Output sealing
on the output flange side, it prevents internal contaminati-
on and lubricant leakage from the reduction gear.

Flanges

input and output flanges are fixed together by fitted bolts,
and rotate at reduced speed in the radial-axial output
bearing relative to the case.

Shaft

high-speed member of the reduction mechanism carried
by roller bearings in the flanges. Bearing raceways are
ground directly on the shaft and the flanges. The shaft
eccentrics rotationally support the trochoidal gears via
roller bearings.

Trochoidal gearing

their trochoidal profile with almost 50% simultaneous
meshing ensures transmission of high torque and backlash
-free performance of the reduction gear.

Transformation member
transforms the planetary motion of the trochoidal gears
to the rotary motion of a pair of flanges.

Die Grundkomponenten des TwinSpin Prdzisionsgetriebes
werden in Abb.1a und Abb.1b dargestellt.

Gehduse
dient sowohl als AulSenring eines integrierten Radial-Axial
-Lagers der Betriebswelle auch als Hohlrad des Trochoiden-
getriebes.

Abtriebsdichtung
verhindert an der Seite des Ausgangsflansches das Eindrin-
gen von Schmutz und Leckage des Schmiermittels.

Flansche

drehen sich mit reduzierter Drehzahl im Radial-Axial-Lager
im Bezug auf die Antriebswelle und libertragen das Drehmo-
ment nach aussen. Die beiden Flansche auf der Eingangs-
und Ausgangsseite des Getriebes sind durch Bolzenschrau-
ben fest miteinander verbunden.

Welle

hochgeschwindigkeits ~ Mitglied der Untersetzungsme-
chanismus ist gelagert in den Walzlagern der Flanschen.
Lagerwege werden direkt auf der Welle und den Flanschen
geschleift. Die Exzenterwelle unterstiitzen die trochoidale
Zahnrdder durch eine Walzlagerung.

Trochoidal Zahnrad

fast 50% seiner Trochoidenverzahnung deckt sich mit Nadel-
rollen (iber, wodurch ein sehr hohes Drehmoment (iber-
tragen und spielfreien Betrieb des Prdzisionsgetriebes
gewdbhrleistet wird.

Ubertragungskreuz
wandelt die umlaufende Planetenbewegung der Zahn-
réder in die zentrische Drehbewegung der Flansche um.
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Input shaft of the reduction gear is in zero
point.

Die Eingangswelle befindet sich im Nullpunkt.

Rotation of input shaft of 90° causes the revolu-
tion of cycloidal gear (1/4 of spacing of cycloi-
dal tooth). Direction of cycloidal gear rotation
is ofpposite with regard to the rotation of input
shaft.

Die Rotation der Eingangswelle um 90°C fiihrt
zum Drehung des zykloiden Rades (1/4 Abstandes
des zykloiden Zahnes).

Rotation of input shaft of 180° causes the revo-
lution of cycloidal gear (2/4 of spacing of cycloi-
dal tooth).

Die Rotation der Eingangswelle um 180° fiihrt
zum Drehung des zykloiden Rades (2/4 Abstandes
des zykloiden Zahnes).

Rotation of input shaft of 270° causes the revo-
lution of cycloidal gear (3/4 of spacing of cycloi-
dal tooth).

Die Rotation der Eingangswelle um 270° fiihrt
zum Drehung des zykloiden Rades (3/4 Abstandes
des zykloiden Zahnes).

Rotation of input shaft of 360° causes the revo-
lution of cycloidal gear (4/4 of spacing of cycloi-
dal tooth).

Die Rotation der Eingangswelle um 360° fiihrt

zum Drehung des zykloiden Rades (4/4 Abstandes
des zykloiden Zahnes).

Fig. 1.1: Operating principle / Arbeitsweise

Operating principle / Arbeitsweise
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High precision TwinSpin reduction gears meet the requirements of e\'/em.fth' oS e il %o _"
demanding customers in all industrial fields. With optimum price-perfon'han‘?e ratio & . ! %
they-reliably ensure the parameters such as high precision, compactness, high ti1tihg' % o . g
as well as torsional stiffness, low weight, low vibrations or wide range of gear rat|o€ et ¥ . 4
J -
" - m. > .
. - J. g ) J . b
Exceptlonal precmon ¢ . < : 2 e A
With utilization of own patented design solutlon thehigh prec|5|onTW|nSp|n reduction "o »
gear represents an unrivalled the most pfecise solution in its category at the saﬁ\e ’ Y o
time with keeping of wide range of dimensigns and gear ratlos : 3 V. e
: : . . o L0
. - . P PR . .
High overload capacity, long lifetime Ay : e 3 b .
High precision TwinSpin reduction gears are characterized by edsy implementation, R Ly _-f"
excellent parameters of tilting and torsional stiffness at the same time with keeping o - 'S
of trouble-free operation under exceptionally low noise and low vibrations. Rely en .
hlgh resistance and overload capacity of reduction gear with integrated radial-axial * .
bearlngs thatis guaranteed to you by us at yarious ten'perature ranges of application ; &
environment.Subsequently your initial investment will project into saving of mainte- .

nance costs during entire utilization time of high precision TwinSpin reduction gear.
Uniquely balanced design » : o

TwinSpin represénts an integratio'n ofthigh load carrying feduction gear with uni- o
que reduction mechanism and high load carrying output bearings into one compact
unit. Small dimensions and irreplaceable combination of first-class parameters lead

to high utility value in an optimum ratio of performance, dimension and price*s = - "

Technical suppo}t

Our expertly prepared team of specialists is at your disposal in order to solve any
problems. The use of first-rate material and the process of manufacturing of high
precision TwinSpin reduction gears is guaranteed by ISO 9000 certificates and is fun- o
damental prerequisite’of correct and reliable functioning of our products.” '
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Hochpraz:seéetnebe TwinSpin erfiillen die Anforderungen selbst der anspruchsvo/lsten
Kumden aus allen Industriebereichen. Beim optimalen Preis-Leistungsverhdltnis gewdhr-
* leisten sie zuver/ass:g die Parameter wiahohe Prdzision, Kompaktheit, hohe Kipp- sowie
Torsionssteifigkeit, geringes Gewicht, gerifige Vibrationen sowie ein breites Spektrum an
UbersetZungsverhaltmssen

.
-

AuBergewdhnlicher Prézision

Mit seiner eigener patentierten Design* stellt das Getriebe TwinSpin konkurrenzlos die
exakteste Losung in seiner Kategorie, unter Beibehaltung eines breiten Spektrums an
GroBen und Ubersetzungsverhdiltnissen, dar.

: Hohe Uberlastfahlgkelt, lange Lebensdauer

£ Hothpraz:se Getriebe Tmepm zeichnen sich durch emfache.lmp/ementlerung, ausge-

Lzeichneéte Parameter der Kipp- sowie Tors:onsstelﬁgkelt beim gleichzeitigen reibungslo- *
sen-Betrieb, aulBergewdhnlich niedrigem Gerdiuschpegel und kleinen Vibrationen.
Verlassen Siesich auf die hohe Widerstand- und Ubérlastfchigkeit der Getriebe mit inte-
grierten Radial-Axial- Lagern, die unter unterschiedlichen Umgeblingstemperaturen der
Anwendung garantiert werden.
lhre anfdngliche Investition wirdsich dannin Emsparungen bei den Wartungskosten liber
die gesamte Dauer der Verwendung des.hochprazsen Getriebe TwinSpin mit auler-
ordentlich langer Lebensdauer widerspiegeln. . .

Einmaliger, ausbalancierter Design

_ TwinSpin stellt die Integration-eines hoch tragféhiger Getriebe mit einem einzigartigen

, Reduktionsmechanismus und der hoch tragfdhigen Ausgangslager in einer kompak-
ten Einheit dar. Gerade die kleinerrMafBe und digunverwechselbaren Kombination von
First-Class-Parameter fiihren zu einemrhohen Nutzwert beim optimalen Verhéltnis von
Leistung, Mal3 und Preis. . B

Technischer Support . :
Unser geschultes Team von Spezialisten steht lhnen im Umgang mit jeglichen' Proble-

.men zur Verfiigung. Die Verwendung hochwertiger Materialien und der Herstellungspro-
zess von hochprdzisen Getrieben TwinSpin sind durch Zertifikate nach ISO 9000 sicher-
gestellt und stellen eine wesentliche Voraussetzung fiir die sichere und zuverldissige Funk-
tionsweise. ‘iz



